KOVALI GOTURUCULER DENEY iLKELERi

1. KAPSAM

Bu deney ilkeleri, materyali sonsuz bir bant veya zincirden meydana gelen bir cekme
elemanina baglanmis olan kovalar i¢inde tastyan gotiiriiciileri kapsar.

2. ON KONTROLVE MUAYENE
Deneylere baglamadan 6nce makina gozle 6n kontrolden gecirilmelidir. Bu kontrollerde;

— Makina ylizeyleri diizgiin olmali, iizerinde c¢apak, cukur, cizik vb. kusurlar
bulunmamali ve biitiin parcalar1 paslanmaya kars1 uygun sekilde boyanmig olmalidir.
Makina iizerinde firmay1 tanitict madeni bir etiket bulunmalidir.

— Kumanda diizenekleri mevcut ise operatdr hicbir ilave parcaya ihtiya¢ duymaksizin
erisebilmeli ve kumanda diizenegini hareket ettirmek icin insan giiciinden daha fazla
guc gerekmemelidir.

— Makinanin tizerinde imalat¢1 firmanin ticari unvani veya kisa adi, tescilli markasi, seri
numarasi ve imal yili yazili bir metal plaka bulunmalidir.

— Upygulama deneyi sonunda yapilan incelemelerde makinanin pargalarinda kirilma,
catlama, kopma, sizdirma, egilme, patlama, eksenlerinden kagma vb. arizalar
gorilmemelidir.

— Biitlin rulmanh yataklar toza karst1 korumali ve yaglanabilir olmahidir. Gereken
yerlerde iki 6rtme veya conta kapakli rulmanlar kullanilmalidir.

— Kovali gotiiriicii govdesi konveydr elemanlarin1 ve katalogunda belirtilen tasima
kapasitesinde yiiklenen materyali tagiyabilecek yapida olmalidir.

— Kovali goétiiriici meyil ayar1 kolaylikla yapilabilmeli ve ayar tertibati ayarlanan
yiiksekligi yiiklii durumda koruyabilmelidir.

— Kovali gotiiriiciilerin  tasiyic1 tekerlekleri varsa iizerinde konveyoriin ¢alisma
durumunda hareket etmesini 6nleyecek 6zellikte kilitleme tertibat1 bulunmalidir.

— Kovali gotiriciler, kovalarin bagli bulundugu band ¢alisma halinde iken, bandin
hareketini istenildigi anda durdurulabilecek frenleme tertibatina sahip olmalidir.
Kovali gotdriciler band yiiklii durumda ve hareketsiz iken bandin geri hareketini
onleyecek otomatik kilitleme tertibati ile donatilmis olmalidir.

— FElektrikli gotiiriiciilerde acil durdurma butonu bulunmalidir.

— Kovali gétiiriiclilerde yapilan performans deneyi esnasinda veya sonunda kirilma,
catlama, kalic1 bi¢cim degisikligi asir1 1sinma ve aginma vb. kusurlar goriilmemelidir.

— Kovali gotiirticiiler gerekli kisimlarinin yaglanmasi konveydr tizerindeki mahfaza veya
herhangi bir parga sokiilmeden yapilabilmelidir.

— Makinaya ait tiim koruyucu muhafazalar, kumanda ve ayar mekanizmalari, binme
araglar1 ve hidrolik bilesenler TS EN ISO 12100 ve TS EN ISO 4254-1’e uygun
olmalidir.



— Ana sasi calisma durumunda iizerine gelen yiikleri emniyetle tasiyabilecek sekilde
imal edilmis olmali, {zerinde ¢atlak, ezik, capakli ve katmerli kisimlar
bulunmamalidir.

— Makinalarda asir1 yiiklenme durumlarinda ¢alisan organlarda hasar meydana gelmesini
onleyecek emniyet diizenleri olmalidir.

— Makinanin hareket ileten ya da donen kisimlari makina {lizerinde ya da yakinin da
calisanlara zarar vermesini Onleyecek sekilde ve lizerlerine uyarici isaret ve yazilar
konularak kapatilmalidir.

3. DENEY YONTEMIi
3.1.DENEY SARTLARI

Makina, talimat el kitabinda belirtilen esaslara gore calismalara hazirlanir.

3.2. DENEYLER

3.2.1. iletim Kapasitesi

Kovali elevatorde iletim kapasitesi belirli zaman araliginda gotiiriiclinlin ilettigi
materyal miktaridir. Teorik olarak iletim kapasitesi asagidaki bagintiyla hesaplanabilir.
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Burada ;
Q = Iletim kapasitesi (ton/h)
V = Kova hacmi (m®)

¢= Kovalarin dolma orani1 (birimsiz) (Diisey aralikli bosaltmalilarda 0,75; diisey-surekli
bosaltmalilarda 0,60 ve egimli-siirekli bosaltmalilarda 0,75)

p=Materyal hacim agirlig: (kg/m®)
v=Zincir veya bant hiz1 (m/s)

e= Kovalar aras1i mesafe (m)

Kovali (kepgeli) gotiiriiciilerde, yigma yiiklerin iletiminde 6zgiil yiik degeri (q) ise,
sOyle bulunur:
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Burada;



io: Bir kovanin (kepgenin) hacmi, m?,

v: Yiikiin yigilma agirhigi, kg/m®,
I: Kovalarin (kepgelerin) dolma miktar1, m?,
a Kovalar (kepgeler) arasindaki uzaklik, m ve

o: Yiikleme katsayisidir.

3.2.2. Kovah Gétiiriiciiniin Gii¢ Gereksinimi

Tahrik gucu gl¢ 6lgme yontemleri yardimiyla saptanir. Teorik olarak da asagidaki
bagint ile hesaplanabilir.

QxH

N =36
75

Burada;

N Tahrik giict (BG)
Q Iletim kapasitesi (ton/h)
H Materyalin disey yikselme mesafesi (m)

3.2.3. Kilit veya Fren Sisteminin Denenmesi

e Isletme kolaylig1 bakimindan, elevatdrler durdurulduklart zaman kovalar1 bosalmis
olarak durdurulmalidir. Fakat ani elektrik kesilmesi veya isletme emniyetinin
gerektirdigi ani duruslarla elevatorlerin ani durmasi halinde bir taraftaki kovalar
tamamen dolu olacagindan eclevator geri donebilir. Elevatorin zarar gérmemesi igin
geri doniisii onlemek amaciyla kilitler veya frenler kullanilir. Bu fren ya da kilitlerin
isleyisi kontrol edilmelidir.

3.2.4. Uriin Zedelenmesinin Saptanmasi

e Uriin koval elevator ile tasnmadan dnce ve tagindiktan sonra en az 100 g (iiriine baglh
olarak) 6rnek icerisinde kirilmis, catlamis, ezilmis iirlinlerin yiizdesi belirlenmelidir.

3.3. DEGERLENDIRME KRIiTERLERI

Oncelikli olarak deneyi yapilan konveydriin, yukarida belirtilen galistrma siiresi
sonunda civata, yatak, rulman, pim, perno, yay, kayis-kasnak vs. makine elemanlarinda
kirilma, ¢atlama, kopma veya gevseme var mu1 diye kontrol edilmelidir. Yapilan kontroller,
muayene ve deneylerin herhangi birinde referans degerin disinda tespit edilen makinalar
olumsuz olarak degerlendirilir. Denemeye alinan makine yukarida belirtilen kriterlerden her
birini belirtilen sinirlar igersinde sagliyorsa makinanin amacma uygun oldugu yargisina
varilir.



4. RAPORLAMA

Raporlandirma i¢in EK-A’ da verilen deney rapor formu kullanilmalidir. Form
iizerindeki madde basliklarinin neleri kapsamasi gerektigi ayn1 madde basligi altinda tarif
edilmistir. Formun “ 2. TANITIM VE TEKNIiK OZELLIKLER” maddesinin 2.4. numarali alt
maddesinden itibaren makine Uzerindeki tertibat, diizen ve aksamlar maddeler halinde
aciklanmalidir.

“Tamitim ve Teknik Ozellikler” maddesi rapor formunda belirtilenlere ilaveten en az
asagidaki konu basliklarin1 igermelidir. Konu bagliklar1 tatmin edici diizeyde, gerekiyorsa
resim, sekil ve tablolarla desteklenerek agiklanmalidir.

- Hareket Iletim Diizeni

- Emniyet Tertibat1

- Materyal Tastyict Unite

- Sasi, Yiriime Grubu ve Ceki Oku

Deney raporunun “DENEY SARTLARI VE SONUCLARI” baslikli maddesinin
“4.1.Deney Sartlarr” maddesi, bu deney metodunun deney sartlar1 kisminda bahsi gecen
sartlar1 icermelidir.

Deney raporunun “DENEY SARTLARI VE SONUCLARI” baslikli maddesinin
“4.2.Deney Sonuglar1” maddesi, bu deney metodunun “3.2.Deneyler” maddesinde bahsi
gecen bitln deneylerin sonuglar1 ile “3.3.Degerlendirme Kriterleri” ‘de bahsi gegen biitiin
kriterlerin cevaplarini igermelidir.

Bu boliimde sonuglarmin kisa 6zeti ve degerlendirilmesi yapilir ve makinanmn tarim
teknigine uygunlugu konusunda deney kurulunun karar1 yazilir.

5. KAYNAKLAR
TS EN ISO 4254-1 Tarim Makinalar1 Giivenlik - Bolim 1: Genel Kurallar

TS 3902 Siirekli mekanik tasima ekipmanlari- Kovali elevatorlerin siiflandirilmasi

NOT: Makinalarm deney, muayene ve degerlendirmelerinde en son yayinlanan Tiirk
Standartlarinin kullanilmas1 gerekmektedir.



