TRAKTOR ARKA YUKLEYICi DENEY iLKELERi

1. KAPSAM

Bu deney ilkeleri traktorlere sonradan takilmak icin tiretilen arka yiikleyicileri kapsar.

2. ON KONTROLVE MUAYENE
Arka yiikleyicilerin gozle kontroliinde asagidaki 6zellikleri ara;

- Yiikleyicilerin yapiminda kullanilan biitiin malzemeler diizgiin, katmersiz ve piiriizsiiz
olmaldir.

- Biikiilerek bi¢cimlendirilmis elemanlarda c¢atlak, tufal, cukur, katmer, capak, vb.
kusurlar bulunmamalidir. Yiizeyler korozyona karsi boyanmis veya paslanmayacak
bigimde korunmus olmalidir.

- Arka yiikleyici imalat¢isi, montaj sasisini ve baglama elemanlarmi kullanim amacina
gore beklenen en fazla yiikii traktor kasasina aktaracak sekilde tasarimlamalidir.

- Yerde muhafaza edildigi zaman sokiilen yiikleyici kollar1 destekleyecek tertibatlar
saglanmalidir.

- Zemine 400 kPa’dan daha fazla basin¢ uygulamayan destekleme yiizey alanina sahip
olmalidir. Bu kural, algaltilmis konumdaki miisaade edilen herhangi bir kepge ile
karsilanmali,

- Destekleme tertibatinda beklenmedik bir sekilde kendi kendine alcalmayi ve igeri
cekilmeyi veya beklenmedik tehlikeleri 6nlemek i¢in kilitleme tertibatina sahip olmals,

- Destekleme tertibatlari, yiikleyici kolun yaninda ayakta duran veya traktor oturaginda
oturan operator tarafindan yiiksekligi ayarlanacak ve baglanabilecek sekilde
tasarimlanmalidir.

- Yikleyici kollar, diiz ve sert zeminde talimat el kitabinda tavsiye edildigi sekilde
sOkiilii dururken, herhangi bir yone uygulanan 400 N’luk kuvvete, egilmeksizin direng
gosterebilmelidirler.

- Asilir tip makinalar ti¢ nokta aski tertibati, TS ISO 730’a uygun olmalidir.

- Arka yiikleyici, takilacagi traktoriin iic nokta aski sistemine kolayca takilabilecek
ozellikte olmalidir.

- Kepcelerin montaj tertibati, kepcenin takilmasi ve sokiilmesinin sadece siiriicii
tarafindan yapilabilecegi sekilde tasarimlanmalidir.

- Hidrolik devre ve elemanlari, TS EN ISO 4413’e gore tasarimlanmalidir.

- Sistem, traktoriin tiim hidrolik giiciiniin iletilebilecegi veya arka yiikleyici ile saglanan
bir basing kontrol subabi tarafindan smirlandirilan gilice sahip olacak sekilde
tasarimlanmalidir.

- 5 MPa’dan (50 bar) daha yiiksek basinca sahip korumasiz hortumlar, normal slirme
konumundaki operatdrden en az 1 m mesafeye yerlestirilmelidir. Herhangi bir ariza
durumunda, 50°C’dan daha fazla sicakliga sahip sivinin operatdre erigemeyecegi
sekilde hortumlar korunmalidir.



Baglantilar, yanlig birlestirmenin fiziksel olarak miimkiin olmayacagi sekilde
tasarimlanmali veya agik olarak belirgin sekilde isaretlenmelidir.

Bosaltma yiiksekligi belirtilmeli
Kaldirma yiiksekligi belirtilmeli

Arka yukleyici kepgesi traktor arka tekerlekleri dayanma diizlemi altinda en az 200
mm kirdyebilmelidir.

—

Bosaltma Yiiksekligi
Kaldirma Yiikseklidi

Kireme derinligi
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Arka yiikleyicilerin kaldirma kapasitesi arka yiikleyici anma yiikiiniin en az 2 kati
olmalidir.

Arka yikleyicilerin koparma kuvveti arka ytikleyici anma yiikiiniin en az 2,5 katidir.

Kaldirma kollarinin azami kaldirma yiiksekliginde yatayla yaptigi ag1 72°yi
gecmemelidir.

Traktor arka yiikleyicileri ¢alistirilacagi traktore kolayca baglanabilecek yapida
olmali; arka yiikleyici calisma esnasinda traktdr sasisi ve Kkaportasina zarar
vermemelidir. Arka yiikleyicinin kumanda kollar1 ve bu kollarla ilgili baglantilar
traktor siirliciisiiniin kolayca erigebilecegi ve kumanda edebilecegi konumda olmali,
bu baglanti kollar1 traktoriin diimenlenmesini engellememelidir.

Traktor arka yiikleyicileri denge agirligi ile donatilarak kullanilmalidir.

Traktor arka yiikleyicisi gesitli tarimsal amaglar i¢in kullanilan degisik tip kepgelerin
kolayca baglanacag1 yapida olmalidir.

Traktor arka yiikleyicisi ile birlikte toprak kepgesi verilmelidir. Diger tarim
driinlerinin  yiiklenmesinde  kullanilacak  kepceler alicinin  istegi  halinde
karsilanmalidir.

Toprak kepcelerine arka bigak ve kazici ayaklarimda kullanilan malzemelerin
sertlikleri 30-40 RSD-C arasinda olmalidir.

Yiikleyici kollar ve aksesuarlarinin kumanda hareketleri bir tetik ile kendi konumunda
tutulabilen yiizme konumu kumandasi harig, tut — ¢alistir tipi olmalidir.



3. DENEY YONTEMI
3.1.Deney Sartlan

Traktor’lin; (Stiriiciisiiz)
On Dingil Agirligi (kg)
Arka Dingil Agirhig (Kg)
Toplam Agirligi (kg)

3. DENEY YONTEMI
3.1.DENEY SARTLARI

Aciklama Olclim Degeri

Deneyde kullanilan traktorin

Toplam agirhig:

On aks agirhig

Arka akas agirhigi

Agirlik merkezinin arka aksa uzaklhig:

Toprak Smifi

Toprak cinsi

Toprak nemi (%)

Arka yukleyiciler katalogunda belirtilen marka ve Ozelliklere sahip tarim traktoriine
katalogunda agiklanan hususlara uygun olarak baglanmis olmalidir.

Arka yiikleyicinin baglandig: traktoérin lastik basinglari ve hidrolik sistem calisma
basinci traktor katalogunda belirtilen degerlere uygun olmalidir.

Muayene ve deneylerde kullanilacak traktérin oniine arka yukleyicinin katalogunda
belirtilen denge agirligi baglanmis olmalidir.

Muayene ve deneyler sirasinda traktori kullanacak surict traktorin Gzerinde
bulunmalidir.

Fonksiyon deneylerinin yani sira yapisal saglamligi, traktoriin stabilite durumu,
kullanma kolaylig1 ve yaptigi isin kalitesi gozlenmelidir.

Anma yilkil, arka yikleyici toprak kepgesinin dm?® olarak hesaplanan hacminin 2
kg/dm? degeri ile carpimindan bulunan yiiktiir (birimi kg’ dir).

Deneyler yatay bir diizlem iizerinde yapilmalidir ve Tablo- 1° de istenen degerler
belirlenmelidir.

Tablo-1

Traktor + Yikleyici (Bos) Traktor + Yikleyici (Dolu)

Yikleyici En Ylksek Yikleyici Yere Paralel Yukleyici En Yiksek

Kaldirma Durumunda Durumda Kaldirma Durumunda
On Dingil | Arka Dingil On Dingil Arka Dingil On Dingil | Arka Dingil
Agirhigt Agirhigt Agirhigt Agirhigt Agirhigt Agirhigi
(kg) (kg) (kg) (kg) (kg) (kg)




3.2. Muayeneler
3.2.1. Azami Kaldirma Yiiksekligi Muayenesi

Arka yukleyici sert ve diz bir zemin flizerine yerlestirilerek arka yikleyici kepgesi
anma yuki kadar agirlikla yiklenerek kaldirma silindirleri kullanilarak, en yiksek konuma
kadar kaldirilir. Bu durumda kepgenin en alt noktas: ile traktor tekerlekleri dayanma yiizeyi
arasindaki diisey uzaklik dlgiiliir. Olgiilen degerin Madde 2’ye uygun olup olmadigina bakilr.

3.2.2. Bosaltma Yiiksekligi Muayenesi

Arka yikleyici sert ve diz bir zemin Gzerinde azami kaldirma yiiksekligine kaldirihr
ve kepgesi bosaltma durumuna getirilir. Bu durumda kepcenin en alt noktasinin traktor arka
tekerlekleri dayanma diizlemine olan diisey mesafesi dlciiliir. Olgiilen degerin Madde 2'ye
uygun olup olmadigina bakilir.

3.2.3. Kiireme Derinligi Muayenesi

Arka yikleyici Sekil’de gosterildigi gibi bir platform iizerine yerlestirilir. U¢ nokta
aski tertibat1 en alt konuma ilave hidrolik silindir tam kapali duruma getirilir. Bu durumda
kepce taban ile traktor tekerlekleri dayanma yiizeyi arasindaki diisey mesafe dlgiiliir. Olglilen
degerin Madde 2’ye uygun olup olmadigina bakilir.

Kiireme derinlidi
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3.3. Deneyler
3.3.1. Kaldirma Kapasitesi Deneyi
Arka yikleyicinin kepgesi sokiilerek, yiikleme catali kepge baglanti noktalar1 ortasina

bir yiik kancas1 baglanir ve Sekildeki gibi arka yiikleyici deney tertibatma baglanir. Ug nokta
aski tertibat1 ve ilave hidrolik silindirleri ile yiikleme catali en yiiksek kaldirma saglayacak



konuma getirilir. Daha sonra yiikleme ¢atali 5 cm asagiya indirilerek deney tertbatindaki sabit
baglama noktasi ile yiik kancasi arasina dinamometre baglanir.

Traktdor motoru hidrolik giicii saglayacak gaz konumuna getirilir, li¢ nokta aski
tertibat1 ve ilave hidrolik silindire hidrolik gii¢c uygulanir. Dinamometreden okunan en biiyiik
deger kaydedilir. Bu 6lglim li¢ kez tekrarlanarak elde edilen degerlerin aritmetik ortalamasi
alinir. Sonucun Madde 2'ye uygun olup olmadigina bakilir.
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Dinamometra

— Sakit nokta

3.3.2. Koparma Kuvveti Deneyi

Arka yukleyicinin kepcgesi sokiilerek, yiikkleme catali kepge baglant1 noktalar1 ortasina
bir yiik kancas1 baglanir ve Sekildeki gibi arka yiikleyici deney tertibatina baglanir. U¢ nokta
aski tertibat1 en alt konumu ve ilave hidrolik silindirleri tam kapali duruma getirilir bu
durumdaki sabit baglama noktas1 ile yiikk kancasi arasinda dinamometre, gerginligi
ayarlanabilen bir zincir tertibati ile bosluksuz olarak baglanir.

Traktor motoru hidrolik sisteme en biiyiik hidrolik giicli saglayacak gaz konumuna
getirilir ve ii¢c nokta aski tertibati1 ve ilave hidrolik silindire hidrolik gii¢ uygulanir.
Dinamometreden okunan en biiylik deger kaydedilir. Bu 6l¢iim ii¢ kez tekrarlanarak elde
edilen degerlerin aritmetik ortalamasi alinir. Sonucun Madde 2'ye uygun olup olmadigina
bakalir.

3.3.3 Sertlik Deneyi
Arka yiikleyicinin isleyici organlarinin en az ii¢ ayr1 yerinden TS EN ISO 6508 - 1°e
uygun olarak sertlikleri 6l¢iiliir. Elde edilen degerlerin aritmetik ortalamalar1 RSD-C olarak

hesaplanir. Toprak kepgelerinin 6n kismina takilan bigak ve kazici ayaklarinda kullanilan
malzemelerin sertlikleri 30- 40 RSD-C arasinda olmalidur.

3.3.4. Performans Deneyi



Arka yukleyicinin kepge kapasitesinin tamami kullanilarak 1000 + 50 kg toprak alma,
20 metre mesafeye tasima bosaltma isinde calistirilir. Calisma siiresinde kepge daima azami
kaldirma yiiksekliginde bosaltilmalidir.

3.4. Yapisal Saglamh@

Traktor arka yiikleyicisi tizerinde montaj ve is¢ilik kalitesi degerlendirilmeli,
mukavemet deneylerine gore yiikleyicide olusabilecek c¢atlama, kirilma ve kalict
deformasyon incelenmelidir.

3.5. Kullanma Kolayhg: ve Ayar Kabiliyeti

Yiikleyicinin ve arka agirhigin traktore baglantis1 ve sokiilmesi herhangi bir alet veya
ekipman kullanmadan tecriibeli bir operator tarafindan kolaylikla yapilabilmektedir.

Yapilan deneyler sonucunda arka yiikleyicinin tarim teknigi yoniinden fonksiyonunu
yerine getirip getirmedigi belirtilmelidir.

3.3. DEGERLENDIRME KRIiTERLERI

Yapilan mukavemet deneyleri sonucunda arka yikleyicide herhangi bir catlama,
kirilma ve kalic1 bir deformasyon olup olmadigini kontrol et.

- Toprak kepgelerinin 6n kismma takilan bigak ve kazici ayaklarinda kullanilan
malzemelerin sertlikleri 30-40 RSD-C olmalidur.

- Yiikleyici (kaldirma) kollarin azami kaldirma yiiksekliginde yatayla yaptigi ag1 72°’yi
gecmemelidir.

- Yapilan kontroller, muayene ve deneylerin herhangi birinde referans degerin disinda
tespit edilen makinalar olumsuz olarak degerlendirilir.

4. RAPORLAMA

Raporlandirma i¢in EK-A’ da verilen deney rapor formu kullanilmalidir. Form
iizerindeki madde basliklarinin neleri kapsamasi gerektigi ayni madde basligi altinda tarif
edilmistir. Formun “ 2. TANITIM VE TEKNiK OZELLIKLER” maddesinin 2.4. numarali alt
maddesinden itibaren makine Uzerindeki tertibat, diizen ve aksamlar maddeler halinde
aciklanmalidir.

“Tanitim ve Teknik Ozellikler” maddesi rapor formunda belirtilenlere ilaveten en az
asagidaki konu basliklarini i¢ermelidir. Konu bagliklar: tatmin edici diizeyde, gerekiyorsa
resim, sekil ve tablolarla desteklenerek agiklanmalidir.

- Traktore Baglant1 Tertibat1

- Yikleme Catal

- Kepce

- Hidrolik Piston ve Mekanik Bosaltma Tertibat1



Deney raporunun “DENEY SARTLARI VE SONUCLARI” baslikli maddesinin
“4.1.Deney Sartlarr” maddesi, bu deney metodunun deney sartlar1 kisminda bahsi gegen
sartlar1 icermelidir.

Deney raporunun “DENEY SARTLARI VE SONUCLARI” baslikli maddesinin
“4.2.Deney Sonuclar1” maddesi, bu deney metodunun “3.2.Deneyler” maddesinde bahsi
gecen bitln deneylerin sonuglar1 ile “3.3.Degerlendirme Kriterleri” ‘de bahsi gegen biitiin
kriterlerin cevaplarini igermelidir.

5. YARARLANILACAK KAYNAKLAR

TS 660 U¢ Nokta Aski Diizeni, Tekerlekli Tarim Traktorlerinde Hidrolik Kumandali

TS EN ISO 4413 Hidrolik akigkan gucu- Sistemleri ve bilesenleri i¢in genel kurallar ve
giivenlik gerekleri

TS 10305 Tarim makinalari-Traktor arka ytkleyicileri

NOT: Makinalarin deney, muayene ve degerlendirmelerinde en son yaymlanan Tirk
Standartlarinin kullanilmasi gerekmektedir.



